SYSTEMY WIZYINY

LOKALIZACJA DLA ROBOTOW
PODNOSZACYCH

Czesd¢statyczna z systemem wizyjnym 2D, triangulacjg
3D (skanowanie czesci kamerg statg lub ruchomg) i
stereoskopig 3D

Statyczny udziat w depaletyzacji z wykorzystaniem
stereoskopowego systemu wizyjnego 3D

Cze$¢ dynamiczna z systemem wizyjnym 2D
(zrobotyzowane pobieranie przez sSledzenie)

PROSTA KONTROLA OBECNOSCI /
BRAKU, REFERENCJI / TYPU ODLEWU,
ULOZENIA

Czujnik wizyjny 2D-3D

m Sytemy wizyjny 2D

KONTROLA ZA POMOCA POMIARQW
TAKICH JAK SREDNICA, ODLEGLOSC,
POZYCJONOWANIE NA CZESC], ...

Czujnik wizyjny do prostych pomiaréw
Systemy wizyjny 2D-3D

Profilometr z opcjg rekonstrukcji 3D

Usuwanie odpaddw z czujnikiem objetosci: IFM

Zintegrowane SiiF: COGNEX, SICK, KEYENCE, ENSENSO
(soft HALCON), IFM...
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